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SOCLES DE PRISES DE COURANT 16 A ET 20 A SOCLES DE PRISES DE COURANT 32 A

CONDITIONS DE POSE DES CANALISATIONS EN CÂBLE TYPES DE CÂBLES

POSE DE  MOULURE POSE DE PLINTHE
RAINURÉE

– Un seul conducteur isolé par rainure en bois, toutefois, il est
admis d’en poser plusieurs si les conducteurs appartien-
nent à un seul et même circuit.

– Les moulures sont fixées sur des matériaux secs.

– Il est interdit de les encastrer et de les recouvrir de papier
peint.

– Il est interdit de poser les moulures à moins de 6,5 cm de
l’intérieur d’un conduit de fumée.

9.2.12. POSE DE MOULURE, PLINTHE ET CHAMBRANLE

– Les séries FR. N 05 VV. U, R et A05 VV. F sont le plus
souvent utilisées.

CONDITIONS DE POSE

– L’encastrement des câbles ne peut se faire que dans des
conduits.

– Les câbles doivent être fixés à l’aide de dispositifs appro-
priés ne les déformant pas.

9.2.11. POSE DES CÂBLES EN APPARENT

– Tous les socles de prises de courant sont du type (2P + T).
– Tous les socles de prises de courant (16 A) doivent être à

obturateurs par construction.

– Protection des prises de courant (16, 20, 32 A) par un dis-
positif différentiel (30 mA) ou moins.

– Les prises extérieures ont un IP 25 et sont placées à 1 m
du sol fini.

9.2.10. POSE DES SOCLES DE PRISES DE COURANT

SECTION NOMINALE
DES CONDUCTEURS (mm2)

NOMBRE DE CONDUCTEURS PAR RAINURE
1 2 3 4

1,5 6 mm 6 mm 8 mm 8 mm
2,5 6 6 8 10
4 6 8 10 12
6 6 10 12 15

10 8 12 15 20
16 8 15 20 20
25 10 20 25 25
35 12 20 25 30
50 15 25 30 35
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• Les surtensions induites ou rayon-
nées

– Un coup de foudre indirect qui tombe
n’importe où sur le sol est l’équivalent
d’une antenne de grande longueur qui
rayonne un champ électrique.

– Le rayonnement est d’autant plus
important que le front de montée du
courant est raide (50 à 100 kA/µs). Les
effets se feront sentir à plusieurs cen-
taines de mètres voire plusieurs kilo-
mètres.

• Conséquences :

– Le couplage champ à câble : le
champ électromagnétique va se cou-
pler sur tout câble rencontré et générer
des surtensions de mode commun
et/ou de mode différentiel. Ces surten-
sions se propagent ensuite par conduc-
tion Fig. 4.

– Le couplage câble à câble : diaphonie inductive : de la même façon, le courant de la surtension cir-
culant dans un câble, va générer à son tour un champ électromagnétique dont la composante magnétique
H va induire une surtension dans tout câble qui forme une boucle. C’est la diaphonie inductive, diapho-
nie capacitive : de la même façon, le champ électromagnétique apparaissant lors d’une surtension va
induire une surtension sur les câbles voisins à cause des capacités parasites existant entre ces câbles.

– Ce phénomène se rencontre surtout
dans les chemins de câbles. Il a des
effets néfastes lorsqu’un câble de puis-
sance voisine avec des câbles de cou-
rants faibles.

– Induction dans les boucles de masse :
un câble de signal relie un micro-ordi-
nateur et son imprimante isolés galva-
niquement. Chaque appareil est relié à
la terre par un câble d’alimentation qui
emprunte un chemin différent du câble
de signal. La surtension engendrée est
proportionnelle à la surface ainsi for-
mée par les deux câbles. Par exemple,
pour une surface de 300 m2 et un coup
de foudre de 100 kA/µs tombant à
400 mètres, la surtension induite en
mode commun sur la liaison signal sera
de 15 kV environ.

• Montée en potentiel de la prise de
terre :

– Un coup de foudre qui frappe le sol
engendre un courant de foudre qui se pro-
page dans le sol suivant une loi dépendant
de la nature du sol et de la prise de terre.

– Une surtension apparaît entre deux
points du sol, provoquant une diffé-
rence de potentiel de 500 V entre les
pattes d’un animal espacées de 1 m, à
plus de 100 m de l’impact.

– De même, pour un courant moyen de
30 kA et une prise de terre excellente
de 20 ohms, la montée en potentiel
des masses sera, selon la loi d’Ohm,
de 60 kV par rapport au réseau. La
montée en potentiel des équipements
se réalise indépendamment du réseau,
qui peut être aérien ou souterrain.

EFFET
DE LA FOUDRE

Fig. 4 - Couplage champ à câble

Fig. 5 - Boucle de masse

Fig. 6 - Montée en potentiel des terres
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